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Prof. Dr. Alfred Toth 

Die drei Wirklichkeitskonzeptionen der Semiotik 

1. Nach Bense (1992, S. 44) gibt es „drei wesentliche(n) Wirklichkeitskon-

zeptionen“: das Vollständige Objekt, die Realität der genuinen Kategorien 

und die Eigenrealität. Wir können sie wie folgt deϐinieren 

1. Das Dualsystem des Vollständigen Objekts 

DS: (ZKl = (3.2, 2.2, 1.2) ⨯ RTh = (2.1, 2.2, 2.3)) 

2. Das Dualsystem der Kategorienrealität 

DS: ((ZKl = (3.3, 2.2, 1.1) ⨯ RTh = (1.1, 2.2, 3.3)) 

3. Das Dualsystem der Eigenrealität 

DS: ((ZKl = (3.1, 2.2, 1.3) ⨯ RTh = (3.1, 2.2, 1.3)). 

2. Im folgenden bestimmen wir die drei semiotischen Realitäten mit Hilfe der 

von Bense (1975, S. 105) eingeführten großen Matrix sowie der von Toth 

(2025) eingeführten großen Verschränkungsmatrix. 

2.1. Objektrealität 

 

ZKl = ((3.3, 2.2), (3.2, 2.2), (3.1, 2.2), (2.3, 2.2), (2.2, 2.2), (2.1, 2.2), (1.3, 2.2), 

 (1.2, 2.2), (1.1, 2.2)) 

T(ZKl) = ((3.2 | 3.2), (3.2 | 2.2), (3.2 | 1.2), (2.2 | 3.2), (2.2 | 2.2), (2.2 | 1.2), 

 (1.2 | 3.2), (1.2 | 2.2), (1.2 | 1.2)) 
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RTh = ((2.2, 1.1), (2.2, 2.1), (2.2, 3.1), (2.2, 1.2), (2.2, 2.2), (2.2, 3.2), (2.2, 

 1.3), (2.2, 2.3), (2.2, 3.3)) 

T(RTh) = ((2.1 | 2.1), (2.2 | 2.1), (2.3 | 2.1), (2.1 | 2.2), (2.2 | 2.2), (2.3 | 2.2), 

 (2.1 | 2.3), (2.2 | 2.3), (2.3 | 2.3)) 

2.2. Kategorienrealität 

 

ZKl = ((3.3, 3.3), (3.2, 3.2), (3.1, 3.1), (2.3, 2.3), (2.2, 2.2), (2.1, 2.1), (1.3, 1.3), 

 (1.2, 1.2), (1.1, 1.1)) 

T(ZKl) = ((3.3 | 3.3), (3.3 | 2.2), (3.3 | 1.1), (2.2 | 3.3), (2.2 | 2.2), (2.2 | 1.1), 

 (1.1 | 3.3), (1.1 | 2.2), (1.1 | 1.1)) 

RTh = ((1.1, 1.1), (2.1, 2.1), (3.1, 3.1), (1.2, 1.2), (2.2, 2.2), (3.2, 3.2), (1.3, 

 1.3), (2.3, 2.3), (3.3, 3.3)) 

T(RTh) = ((1.1 | 1.1), (2.2 | 1.1), (3.3 | 1.1), (1.1 | 2.2), (2.2 | 2.2), (3.3 | 2.2), 

 (1.1 | 3.3), (2.2 | 3.3), (3.3 | 3.3)) 

2.3. Eigenrealität 

ū

ū

ū

ū

ū

ū

ū

ū

ū



3 
 

 

ZKl = ((3.3, 1.1), (3.2, 1.2), (3.1, 1.3), (2.3, 2.1), (2.2, 2.2), (2.1, 2.3), (1.3, 3.1), 

 (1.2, 3.2), (1.1, 3.3)) 

T(ZKl) = ((3.1 | 3.1), (3.1 | 2.2), (3.1 | 1.3), (2.2 | 3.1), (2.2 | 2.2), (2.2 | 1.3), 

 (1.3 | 3.1), (1.3 | 2.2), (1.3 | 1.3)) 

RTh = ((3.3, 1.1), (2.3, 2.1), (1.3, 3.1), (3.2, 1.2), (2.2, 2.2), (1.2, 3.2), (3.1, 

 1.3), (2.1, 2.3), (1.1, 3.3)) 

T(RTh) = ((3.1 | 3.1), (2.2 | 3.1), (1.3 | 3.1), (3.1 | 2.2), (2.2 | 2.2), (1.3 | 2.2), 

 (3.1 | 1.3), (2.2 | 1.3), (1.3 | 1.3)) 
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